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/\ ATTENZIONE

¢ | eggere attentamente le istruzioni, prima di iniziare I'installazione ed eseguire gli interventi come
specificato dal costruttore.

o E vietato utilizzare il prodotto per scopi diversi da quelli previsti o impropri.

o £ vietato manomettere o modificare il prodotto.

¢ | a rimozione delle etichette sulla scheda fara decadere la garanzia.

e Utilizzare sempre ricambi originali.

¢ | 'installazione, la programmazione, la messa in servizio e la manutenzione del prodotto deve esse-
re effettuata soltanto da personale tecnico qualificato ed opportunamente addestrato nel rispetto
delle normative vigenti. Le installazioni dei sistemi di sicurezza sono regolamentate e consentite a
personale in possesso delle qualifiche richieste a norma di legge, ivi comprese le osservanze sulla
prevenzione infortuni.

e Operare in ambienti sufficientemente illuminati e idonei per la salute e utilizzare strumenti, utensili
ed attrezzature in buono stato.

o Al termine dell'installazione verificare sempre il corretto funzionamento dell’apparecchiatura e del-
I'impianto nel suo insieme.

e Non installare i dispositivi all'esterno o in luoghi dove essi siano sottoposti a stillicidio o a spruzzi
d’acqua.

e Trattare con cura i dispositivi, contengono parti elettroniche fragili e sensibili all’'umidita.

¢ Togliere sempre la tensione di alimentazione prima di effettuare qualsiasi intervento sui dispositivi.

¢ | 'impianto elettrico dovra essere realizzato in conformita con le normative in vigore nel paese di
installazione.
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Schema Generale

B2UC0001

Alimentatore
B2AL0001

B2SEALO1

Unita Centrale

Sensore
infrarosso
B2IPPAO1

Modulo
due uscite a rele
B2MO0O0201

Tastiera
BXTAINO1

Sirena da esterno

\4
A

\/

Y

= st

[T TN

Modulo
4 ingressi
B2MI0401

Inseritore
infrarosso
BXINIR

infrarosso
BXKEIRO1

¥
Modulo
ingresso
alimentato
B2MIA101

fel

Sensore
generico
alimentato

Il bus di sistema consente:

e collegamento non polarizzato dei dispositivi;
e una lunghezza massima totale di cablaggio di 400 metri (A+B+C+D in figura );
¢ una distanza massima di 200 metri fra I'alimentatore il dispositivo pit lontano (B+D in figura);
e il collegamento di massimo 32 dispositivi facenti parte del sistema con topologia libera;

/\ ATTENZIONE

Per ottenere le massime prestazioni dal sistema si consiglia I'utilizzo di doppino twistato non pola-

rizzato, non scermato di sezione minima 0,5 mm3.
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Dispositivi collegabili alP’unita centrale

e Tastiera da incasso..........cccccceveee BXTAINO1
e Sensore ad infrarossi passivi .......... B2IPPAO1 ©
e Modulo a due uscite arele.............. B2MO0201 E
e Modulo a 1 ingresso alimentato ...... B2MIA101 9
® Modulo 4 ingressi non alimentati .... B2MI10401 k2
e Sirena autoalimentata da esterno.... B2SEALO1 2
e Alimentatore ..........cccccooioiiiiiinins B2AL0001 5
e Chiave infrarosSso ..........ccccoevviinnn BXKEIRO1 &
e nseritore per chiave a infrarosso.... BXINIR Utilizzabile solo con chiave modello BXKEIRO1 :.C:U
[
L'inseritore BXIRI pud essere integrato in frutti delle serie civili elencate nella tabella che segue. CIC)
Codice Modello Codice Modello D
BXINIRMA Ticino Magic BXINIRGB Gewiss 20 O
BXINIRLV Ticino Living BXINIRVN Vimar Idea nera
BXINIRLI Ticino Living International BXINIRVB Vimar Idea bianca
BXINIRTL Ticino Living Light BXINIRAN Ave Noir
BXINIRPB Gewiss Play Bus BXINIRAB Ave Blanque
DISPOSITIVI ASSORBIMENTO MEDIO
Unita Centrale B2UC0001 25 mA
Tastiera da incasso BXTAINO1 22 mA
Sensore ad infrarossi passivi B2IPPAO1 9 mA
Modulo a due uscite a rele B2MO0201 12 mA
Modulo a 1 ingresso alimentato B2MIA101 (senza carico in uscita) 13 mA
Modulo a 4 ingressi non alimentati B2MI0401 3 mA
Sirena autoalimentata da esterno B2SEALO1 18+90 mA
Inseritore per chiave a infrarosso BXINIR 30 mA

/\ ATTENZIONE

La somma della corrente assorbita dai dispositivi collegati al bus non deve superare la massima
corrente erogabile dall’alimentatore (500 mA).
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Caratteristiche tecniche dell’Unita Centrale B2UC0001

Alimentazione principale

e Tensione di alimentazione 12+35 Vce
e Corrente assorbita Max 30 mA

Il modulo & alimentabile esclusivamente tramite | BUS di sistema

Caratteristiche meccaniche

® Peso 170 g.

e Dimensioni (L x H x P) 116x95x27 mm
e Materiale del contenitore ABS

e Grado di protezione IP 30

Conforme al livello di sicurezza Il CEl 79-2

Caratteristiche climatiche

e Temperatura di funzionamento 0 + 40 °C

e Massima umidita relativa in funzionamento 93% UR senza condensa
* Temperatura di stoccaggio -10 = 50 °C

e Massima umidita relativa per lo stoccaggio 85% UR senza condensa

(3]

La tastiera del touch screen come anche la tastiera supplemantare BXTAINO1 mette a disposizio-
ne di ciascun utente un numero di combinazioni per il codice di accesso superiore a 1.000.000.
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Collegamento dei dispositivi al BUS di sistema

Esempio di collegamento della tastiera (BXTAINO1), dei moduli di espansione (B2MO0201,
B2MI0401, B2MIA101), della sirena (B2SEALO1), dell’'inseritore (BXINIR), del sensore (B2IPPAO1),
e dell'unita centrale (B2UC0001) su BUS B2.

BXTAINO1 B2M00201 B2MI0401 B2MIA101
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Collegamento dell’Alimentatore B2AL0001

Q@

2| tamPeR

OSSN eEoESk
(@) O. (@) O
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NO1
NC1
NO2
NC2
NO3
NC3
NO4
4
NC4

BB065

I

BB065

I

12 Vce 7Ah

12 Vee 7Ah

/\ ATTENZIONE

® 'apparecchiatura & alimentata dalla tensio-
ne di rete, 230 Vca - 50/60 Hz, e deve, quin-
di, essere previsto un collegamento di
messa a terra tramite gli appositi morsetti. |l
mancato collegamento a terra di tutte le parti
metalliche accessibili rendera insicuro I'uti-
lizzo dell’apparecchiatura.

® Per I'alimentazione 230Vca ¢ indispensabile
I'utilizzo di un cavo a doppio isolamento (con
doppia guaina), secondo quanto indicato
dalle norme sulla sicurezza elettrica.

¢ Utilizzare capicorda per il collegamento alla
rete 230Vca - 50/60 Hz.

* Proteggere I'apparecchiatura con un idoneo
dispositivo di sezionamento a protezione
della rete di alimentazione quale un interrut-
tore bipolare (o altro) facilmente accessibile.

e Utilizzare un foro passacavi per il passaggio
del solo cavo di collegamento alla rete
230Vca - 50/60 Hz.

e La sostituzione della batteria tampone va
effettuata solo da personale qualificato. Lo
smaltimento va eseguito secondo quanto
stabilito dalle normative vigenti. Utilizzare
esclusivamente batterie al piombo sigillate.

Schemi di collegamento
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Collegamento di modulo GSM o carichi generici all’A

GSM04 B2AL0001
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Collegamento dei sensori ai moduli B2MIA101

Collegamento per sensori con contatti
Normalmente Chiusi o Aperti senza bilancia-
mento.

Collegamento per sensori con contatti
Normalmente Chiusi con doppio bilancia-
mento.
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Collegamento per sensori con contatti
Normalmente Chiusi con singolo bilancia-
mento.
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Collegamento dei sensori ai moduli B2MI0401

Collegamento di contatti magnetici e di senso- Collegamento di contatti magnetici e di senso-
ri di sfondamento muri/recinzioni (SINZI) a ri di sfondamento muri/recinzioni (SINZE) con
quattro fili. quattro morsetti.
N
CMMIV-CMMIO-CMM2F
o CMM1F-SINZI CM1FM-SINZE
-— Il
c — 2|ALLARME D
GE) — TAMPER
)
(@)]
@
O
O BOMIO4O0T B2MI0401
j— (R
© d = d
= w b
)
£
O
wn
Collegamento di contatti a fune per tapparelle Collegamento di contatti magnetici con due
a due fili. morsetti.
CFSST CM1MB-CM1MM

ll

B2MI0401 B2MI0401
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Collegamento dei sensori ai moduli B2MI0401

Collegamento di contatti magnetici con cin- Collegamento di sensori a vibrazione con sei
que morsetti. morsetti.
CMM2M-CMM2S SVAMB
ANC
¢ D D S
QNA C
TAMPER )
®©
o
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B2MI0401 B2MI0401 6
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LJ LD <
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ot =
2
O
d -
O
w
CONTATTI E SENSORI BRAHMS
CONTATTI PER TAPPARELLE/SERRANDE
CFSST contatto a fune precablato due fili
CONTATTI MAGNETICI
CMMIV contatto magnetico da incasso/superficie precablato a quattro fili
CMMIO contatto magnetico da incasso precablato a quattro fili
CMM2F-CMM1F contatto magnetico a vista precablato a quattro fili
CM1MB-CM1MM contatto magnetico a vista con due morsetti
CMIFM contatto magnetico da incasso con quattro morsetti
CMM2M contatto magnetico a vista con cinque morsetti
CMM2S contatto magnetico a vista in alluminio di potenza con cinque morsetti
SENSORI A VIBRAZIONE
SVAMB sensore sfondamento vetri con 6 morsetti
SINZI sensore sfondamento muri/recinzione a quattro fili
SINZE sensore sfondamento muri/recinzioni in box con quattro morsetti

15
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Collegamento di carichi al modulo B2MO0201

Collegamento del modulo a due uscite a rele
B2MO0201 a un carico generico (U1 e U2).

B2MO0201

{7

NC1

N g
2

Co =2

NA2—*

@]
@
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@]
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Max 24Vce

2 S @
[ﬁg
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Copertura antimanomissione EBTAM

L'utilizzo di questa copertura (fig.2) si rende indispensabile qualora si intendano dotare i moduli
di un dispositivo antiapertura e antimanomissione per raggiungere il livello 1l di sicurezza secon-
do quanto richiesto dalla Norma CEl 79-2.

INSTALLAZIONE
I moduli (B2MIA101, B2MI0401, B2MO0201) possono essere installati a parete su una superficie
perfettamente piana oppure all'interno di una scatola di derivazione o ancora su guida din (fig. 1).
Togliere il ponticello presente sul modulo e inserire quello presente sulla copertura (fig. 3). Fissare
la protezione al modulo tramite la vite in dotazione (fig. 4) facendo attenzione che nella posizione
prescelta, la levetta (A) del microinterruttore della protezione sia azionata e che il cavo di collega-
mento (B) fra copertura e modulo non si venga accidentalmente a trovare fra i due elementi.

Schemi di collegamento

17
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Installazione dell’Unita Centrale B2UCO0001

Schemi di collegamento

Aprire I'apparecchio agendo con un cacciavite attraverso la feritoia (fig. 5). Fissare il fondo alla
parete utilizzando le viti ed i tasselli in dotazione o su una scatola incasso (fig. 6).

Si consiglia di installarlo su superfici piane, evitando il serraggio eccessivo delle viti.

Collegare i cavi del doppino ai morsetti del connettore in dotazione ed innestarlo sul circuito stam-
pato (fig. 7). Richiudere I'apparecchio.

Dopo aver effettuato i collegamenti fra i vari dispositivi dellimpianto collegare I'alimentatore
B2AL0001 alla rete locale.

19
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MESSA IN SERVIZIO
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Premessa

Gli obiettivi della “Messa in Servizio” sono:

- Verificare che tutti i collegamenti siano stati
correttamente esegquiti.

- Verificare che I'Unita Centrale sia in grado di
comunicare con tutti i dispositivi del sistema.

- Verificare il corretto funzionamento di ogni
dispositivo.

- Impostare i parametri principali di ciascun
dispositivo.

Pertanto in questo capitolo verranno illustrate

solo le funzioni relative alla Messa in Servizio,

tutte le altre funzioni verranno dunque voluta-

mente tralasciate, per essere in seguito tratta-

te nel Manuale Tecnico.

Consigliamo di seguire la procedura illustata
qui accanto che riassume i passaggi essen-
ziali per una corretta “Messa in Servizio”.

Autoapprendimento
di tutti i dispositivi
del Sistema

Non tutti i dispositivi
vengono riconosciuti

Apportare modifiche
necessarie

Y

Identificare i dispositivi che
compongono il sistema
assegnando loro dei nomi che ne
facciano intuire la collocazione o
I'utilizzo.

Stato
Ingressi

A
Nessun dispositivo
in allarme
A

Dispositivo
in allarme

<
<
&

Verificare
collegamenti
e tipo di
bilanciamento

Test
Test Ingressi
Test Uscite
Test Allarmi
Test Batterie

Impostazione
Ora e Data

22
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Messa in servizio del Sistema

Attendere ....

Fig. 1

Toccare con

la penna angolo

in basso a destra
dello schermo per
almeno tre secondi

y

Fig. 2

v

Toccare con

la penna angolo

in alto a sinistra
dello schermo per
almeno tre secondi

Fig. 3

Al primo awvio del sistema, dopo un breve
tempo d’attesa (fig. 1), appariranno le istruzio-
ni per la taratura del display (figg. 2 e 3).
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Dispositivi Rilevati

Attendere ....

Fig.

4

Dispositivi Rilevati

I AuvenTaTORE 01
UNITA' CENTRALE 01
hd

B8 MoDULO 4 INGRESS! 01

Eﬁl MODULO 1 INGRESSO ALIM.Q 1
2V
[oim MODULO 2 USCITE A RELE' 02

B SENSORE IR DA PARETE ()3

[(®] [#][®] [

Fig.

5

Dispositivi Rilevati
O SIRENA DA ESTERNO 01

B inseriToRE INFRAROSSO (03

A TASTIERA SUPPLEMENTARE 03

(@] [#]%®] [

Fig. 6

Una volta terminata la taratura delle dimensio-
ni del display seguendo le semplici indicazio-
ni, il sistema rilevera automaticamente i dispo-
sitvi collegati (fig. 4).

A questo punto apparira I'elenco e il numero
dei dispositivi rilevati contraddistinti da un’ico-
na diversa per ciascun tipo di dispositivo
(figg. 5, 6).

Per scorrere I'elenco completo dei dispositivi
rilevati, premere i pulsanti [#][¥].

Se un dispositivo non viene riconosciuto in
questa fase, puo significare che esso non &
stato collegato correttamente.

Una volta risolti gli eventuali problemi di colle-
gamento, I'apprendimento dei dispositivi pud
essere ripetuto con la semplice pressione del-

licona [® |.

Premendo l'icona ESC, torneremo ora al
“Menu Tecnico” (fig. 7).

24
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Menu Tecnico

EHjeHleHICA

e EE) ) ()

ESC

Fig. 7

Dispositivi Rilevati

Procedere
con l'apprendimento
dei dispositivi presenti?

Fig. 8

Nelle pagine che seguono analizzeremo SOLO
le voci del “Menu Tecnico” utili ad eseguire cor-
rettamente la messa in servizio (fig. 7).

7

ey Apprendi dispositivi

F1

ey |dentifica dispositivi

-
@
-

ST) Test dispositivi

»—Aﬁ

[i]

==)) Data e ora

Apprendimento

Premendo l'icona “Apprendi” € possibile ripete-
re il rilevamento dei dispositivi collegati (fig. 8).

A

E importante, prima di procedere con la
messa in servizio, che tutti i dispositivi ven-
gano riconosciuti dal sistema

25
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fModulo 4 IN 01 [#
¥IMod 4 IN 01.1
fMod 4 IN 01.2
¥IMod 4 IN 01.3
#Mod 4 IN 01.4

[Ded] [ox] [# ][]

E¥Alimentatore 01 [#]
EyAlim. oUT 01.1
E¥Alim. OUT 01.2
ByAlim. oUT 01.3
E¥Alim. OUT 01.4

[oed] [ox] [#][¥]

B Inseritore IR 01 [#
B Inserit IR 01.1 (@)

D] [ox] (4] [¥]

#EModulo 2 OUT 01 E3
©rMod 2 OUT 01.1 @)
& Comb Tel. 01.2

(D] [ox] [ [¥]

fiaModulo 1 IN Alim. 01 E§
FaMod 1 IN AL 01.1

o (o] (1 9

Bsensore IR Par. 01 E3
BRiv IR PAR 01.1

o) (o] (9

(O sirena Esterna o1 g
(O sirena EXT 01.1

[De] [ox] [# ][]

H Tastiera Inc. o1 B3
ETast. INC 01.1

[Ded] [ox] (4] [¥]

Fig. 9

ifiModulo 4 IN

iIMod 4 IN 01.1
iIMod 4 IN 01.2
iIMod 4 IN 01.3
iIMod 4 IN 01.4

[oeL] [oK] (4] [#]

Identifica Dispositivi
o1 B

Fig. 10

Identificazione

Premendo l'apposita icona, procediamo ora
allidentificazione dei dispositivi.

In questa fase della messa in servizio, potre-
mo individuare nominare e programmare i
componenti del sistema antifurto.

Per facilitare lidentificazione, ogni singolo
dispositivo e sue eventuali uscite o ingressi,
numerati in maniera progressiva, appaiono
ora nell’elenco divisi per pagine (fig. 9).

Per scorrere le pagine contenenti I'elenco dei
dispositivi, utilizzare le icone [4][¥].

INDIVIDUAZIONE DISPOSITIVI

Licona permette di attivare i led e i buz-
zer presenti sui dispositivi collegati, e di indi-
viduarne la posizione all'interno dell’ambiente
(fig. 10).
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Prendiamo ad esempio un modulo a 4 ingres-

si; la prima riga (fig. 11) non & modificabile,

mantiene il nome di default assegnato dal

»@MOdUIO 4 IN 01 sistema e rappresenta il tipo di dispogitivo rico-
iIMod 4 IN 01.1 nosciuto.

iIMod 4 IN 01.2

iIMod 4 IN 01.3

iMod 4 IN 01.4
[DeL] [ok] [ ] [#]

Fig. 11
O
ASSOCIAZIONE DI UN NOME SIMBOLICO N
Al DISPOSITIVI E
Le righe successive che compongono la pagi- ()
na (fig. 12) rappresentano ciascuno dei 4 )
ingressi al quale & collegabile un sensore
ﬁ'MOdUIO 4 IN 01 esterno; premendo sopra al testo, apparira
ﬁ'MOd 4 1IN 01.1 ‘ una tastiera alfanumerica che ci permette di g
I:IilMOd 4 IN 01.2 assegnargli un nome. N
ﬁlMOd 4 IN 01.3 Consigliafmo di utilizzare un nome simbolico che %
ne identifichi la posizione, per esempio garage
ﬁIMOd 4INO01.4 01.1, o che ne identifichi I'utilizzo, per esempio
rivelatore Gas (fig. 13).
(4] W] Premere OK per confermare le scelte fatte
prima di uscire dalla videata con ESC.

Fig. 12

Una volta eseguite queste operazioni per tutti
i dispositivi collegati, siano essi: ingressi, usci-
te, sirene, inseritori o quant’altro, avremo un
quadro preciso dell'ubicazione di ciascun

Introdurre Nome Ingresso componente e/o della sua funzione.
®» Garage 01.1 ]

WEOLEEEHEHE

—

KLUMNOPRQEREO ?-WWI — —
. consigliabile svolgere le operazioni di

% identificazione con particolare cura, poiche
i nomi assegnati in questa fase ai dispositi-

vi facilitera il loro riconoscimento anche in

fase di programmazione.

Fig. 13

27



Messa in servizio

Hrahms

Identifica Dispositivi

B sensore IR Par.
ERiV IR PAR 01.1

[oeL] [oK] [ ] [#]

01 E3

*

Fig. 14

Identifica Dispositivi

B Sensore IR Par.
ERiV IR PAR 01.1

[oeL] [oK] [ ] [#]

01 [#
@F |
e

Fig. 15

VERIFICA FUNZIONAMENTO MODULI
Prendiamo ora come esempio un‘altro dispo-
sitivo individuato dal sistema in fase di rileva-
mento, ed analizziamo la colonna indicata
dalla freccia (fig. 14).

Cliccando su questa icona agiremo sullo stato
del dispositivo come segue:

© Incluso

Escluso

25 In stato di Test

Con il dispositivo in stato di test abbiamo la
possibilita di svolgere manutenzioni sull'im-
pianto mantenendolo attivo ma evitando I'ac-
censione effettiva delle sirene d'allarme, trove-
remo comunque traccia dell’attivazione dei
dispositivi sulla “Memoria Eventi”.

La seconda colonna (fig. 15), non & modifica-
bile dal display, poiche riporta lo stato effetti-
vo del dispositivo collegato:

B inAllarme

/" Sabotaggio

/\ Guasto

Premere OK per confermare le scelte fatte
prima di uscire dalla videata con ESC.

A

- Lo stato dei dispositivi impostato in questa
fase (Incluso, Spento, in Stato di Test) diven-
ta uno stato permanente, non modificabile
dall’Utente.

- Onde evitare falsi allarmi o malfunzionamenti
si consiglia di escludere tutti gli ingressi
non collegati.
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STATO DEI SENSORI COLLEGATI

Identifica Dispositivi E importante che in questa fase della messa

in servizio nessuno degli ingressi collegati si
';li'MOdUIO 4 IN trovi in stato di allarme; se cosi non dovesse
@MOCI 4 1IN O1.1 essere e necessario verificare la correttezza
YV
imMod 4 IN 01.2 del collegamento e la sua coerenza con quan-
ﬁIMOd 4 IN 01.3 to programmato per il parametro “tipo di bilan-
iIMod 4 IN 01.4

ciamento” di ciascun ingresso; per fare cio €

sufficiente premere sullicona del dispositivo in

* allarme (fig. 16) per accedere alla finestra
(4] W] “Programma Ingressi” (fig. 17).

Fig. 16 Da questa finestra & possibile accedere a tutt-

Clelelels
»»» » %]

m
0
(@)

te le funzioni di programmazione, ma per la C_)

messa in servizio ci limiteremo a prendere in ™

considerazione solo i parametri necessari ad E

un corretto riconoscimento degli ingressi da ()

Programma Ingressi parte della centrale, rimandando al manuale U2

» Modulo 4 IN 01.4 di programmazione per gli approfondimenti. c
01 Area + ¥ Nella prima riga della pagina denominata g
Allarme intrusione 2 9 “Programma Ingressi”, leggeremo il nome che ()
Contatto NC + 9 abbiamo assegnato all'ingresso nella fase di %

_ identificazione (il nome sara comunque modi-
Tempo Ingresso=000 # ¥ ficabile anche da questa finestra con le moda-

Tempo Uscita =000 & ¥ lita illustrate in precedenza).

o] @

Fig. 17

CANCELLAZIONE DI UN DISPOSITIVO

Identifica Dispositivi Qualora fosse necessario rimuovere un dispo-

- sitivo, e sufficiente premere sul pulsante [DEL
Sensore IR Par. 01 n (fig. 15) e confermare la scelta per fare in
Riv IR PAR 01.1 modo che il dispositivo non venga piti ricono-

sciuto dal sistema.

b
[DeL] [ok] [#][®]  [esc]

Fig. 18
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Programma Ingressi

Modulo 4 IN 01.4

01 Area 4 9
Allarme intrusione F 4
Contatto NC "' 4

Tempo Ingresso=000 & ¥
Tempo Uscita =000 & ¥

o @

Fig. 19

Programma Ingressi

Modulo 4 IN 01.4

01 Area 49
Allarme intrusione 2 9
Contatto Tapparella 4 ¥

Tempo Ingresso=000 & ¥
Tempo Uscita =000 & ¥

] P

Fig. 20

Programma Ingressi

Mod 4 IN 01.4
Tamper OFF 4 9
Durata Impulso =000 & ¥

Numero Impulsi =000 4 ¥
Durata Intervallo =000 4 ¥

£3

Fig. 21

Nella quarta riga (fig. 19), della pagina deno-
minata “Programma Ingressi’, premendo le
icone 4 W & possibile individuare il tipo di
bilanciamento corretto per 'ingresso in que-
stione.

E possibile scegliere tra:

Contatto NC (Normalmente Chiuso)

Contatto NA (Normalmente Aperto)

Singolo Bilanciamento

Doppio Bilanciamento

Sensore Vibrazione

Contatto Tapparella

Per i tipi di bilanciamento definiti “Sensore
Vibrazione” e “Contatto Tapparella” dovranno
essere impostati anche numero e durata
impulsi e intervallo (fig. 21), per accedere a
questi parametri, premere sull'icona [¥] (fig.
20).

Per gli altri tipi di bilanciamento ci verra propo-
sta I'impostazione di “Tamper” e “Gong” (fig.
21).

E possibile verificare la correttezza dei colle-
gamenti e del bilanciamento dagli ingressi,
provocando volutamente degli allami e verifi-
cando che essi vengano riconosciuti corretta-
mente dall’'Unita Centrale.

Si potra considerare questa fase della messa
in servizio terminata, nel momento in cui, tor-
nando alla finestra “Identifica dispositivi”, nes-
suno dei dispositivi stessi risultera in stato di
allarme.

Premere OK per confermare le scelte fatte
prima di uscire dalla videata con ESC.
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ESC

Fig. 22

Menu Test

tHEH LS

Fig. 23

TEST Test Dispositivi

Dal “Menu Tecnico” (fig. 22), premendo I'icona
“Test” si accedera al “Menu Test” (fig. 23) che
ci permette di provare il corretto funzionamen-
to dei dispositivi collegati.

Di seguito analizziamo ogni singolo test
possibile.
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i1 MOD. 4 IN 01.1
i1 MOD. 4 IN 01.2
i1 MOD. 4 IN 01.4
B SENS. IR PAR.O1
B SENS. IR PAR.02

(#1[®] [

L L & X X 2

Fig. 24

ESALIMENT. 01/1 On
ESALIMENT. 01/2 Off
ESALIMENT. 01/3 On
ESALIMENT. 01/4 Off
g&MOD. 20UT  01/1  on
@mMOD. 20UT 01/2  off
(4 ][¥]

Fig. 25

(O SIRENA EXT 01 on
()SIRENA EXT 02 Off

Fig. 26

ol
) resT INGRESS!

In questa finestra appariranno solo gli ingres-
si che si trovano in stato di allarme (fig. 24).
Attivando dunque materialmente gli ingressi,
sara possibile verificarne il corretto funziona-
mento, nome ed ubicazione.

Se il bilanciamento degli ingressi e stato ese-
guito correttamente e se nulla attiva effettiva-
mente gli ingressi, questa finestra deve risul-
tare vuota.

o g
TEST USCITE

In questa finestra appariranno tutte le uscite
collegate, con licona della colonna a destra
(fig. 25) in Off (spento).

Premendo con la penna in dotazione sull’ico-
na Off, il suo stato cambiera in On e l'uscita
verra attivata per permettere di controllarne il
funzionamento.

Uscendo dalla finestra premendo 'icona ESC
le uscite eventualmente lasciate attive si disat-
tiveranno automaticamente.

La scritta “ON” o “Off” accanto al nome del
dispositivo fungono da interruttore (fig. 26).
Con una semplice pressione possiamo
accendere o spegnere le sirene.
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EALIM ENT 01 TEST BATTERIA

OSIRENA EXT 02 Semplicemente premendo sul nome del

dispositivo verremo informati sullo stato della
batteria alloggiata al suo interno (figg. 27, 28).

Fig. 27
O
N
>
-
()
Test Batteria n
£
Q]
. wn
Batteria OK %)
()
=
Fig. 28

|

Velocita di Trasmissione

Sens. Camera 9

IR
Sens. Salotto 8 Premendo I'apposita icona, apparira un’elen-
Sens. Cucina 9 co degli ingressi con accanto un valore nume-
rico che indica la velocita e la qualita della
comunicazione fra I'Unita Centrale e il disposi-
tivo, in una scala compresa fra 1 e 10 (fig. 29).
Qualora il valore fosse inferiore a 7 verificare che

|I| E la lunghezza del collegamento rientri nei limiti

indicati alla sezione “Generalita sul sistema”.

< ') TEST QUALITA TRASMISSIONE

Sens. Garage

Fig. 29
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Imposta Data e Ora

Ore e Min.

Fig. 30
Imposta Data e Ora
Ore e Min. @
(52
Fig. 31

Imposta Data e Ora

Data [10] [Ott] [06] A
\J

ok (4]

Fig. 32

Data e Ora

Dal “Menu Tecnico” premendo sull’apposita
icona si accede alla finestra per I'impostazio-
ne di Data e Ora.

Impostare I'ora corretta selezionando l'area
da modificare (fig. 30) e agendo sulle freccie
laterali.

Procedere allo stesso modo per I'impostazio-
ne della data dopo aver premuto la freccia in
basso sulla finestra (fig. 31) che permette I'ac-
cesso all'apposita schermata (fig. 32).

Premere OK per confermare le scelte fatte
prima di uscire dalla videata con ESC.
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Messa in servizio terminata

La messa in servizio a questo punto si pud considerare terminata e il sistema e gia in grado di fun-
zionare.

E possibile inserire il sistema, provocare degli allarmi e verificare che tutti i dispositivi rispondano
correttamente.

Per le modalita di attivazione e disattivazione dell'impianto fare riferimento al “Manuale Utente”.
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BRAHMS ELETTRONICA S.r..
Via Gran Sasso, 18

20010 Bareggio/MILANO/Italy
http: www.brahmselettronica.it
e-mail: info@brahmselettronica.it
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